Integracja i optymalizacja danych geoprzestrzennych
W procesie generowania tréjwymiarowych opracowan kartograficznych

Streszczenie:
Dane geoprzestrzenne stanowia zrédto danych o miejscach i obiektach. Istnieje wiele

metod i narzgdzi generowania tego typu informacji. W$réd najnowszych i coraz czelciej
wykorzystywanych wyrézniamy naziemne skanery laserowe oraz bezzalogowe statki
powietrzne. Proces pozyskiwania danych przestrzennych jest dobrze znany i powszechnie
wykorzystywany w inzynierii ladowej, w szczegdlnosci w geodezji i kartografii. Integrujac
wyniki pomiaréw, uzyskanych za pomoca réznych sensoré6w, mozliwe jest wygenerowanie bazy
danych geoprzestrzennych stanowiacej kompleksowa informacje o badanym obiekcie - niemal
niezaleznie od jego rozmiaru, ksztattu czy lokalizacji. W tym procesie wykorzystano
georeferencjg, wspodlng dla wszystki‘ch technik pomiarowych, dzigki zastosowaniu punktéw celu
- peiacych funkcje osnowy pomiarowej. Wykorzystanie wspdlnych punktéw pozwolilo na
sprowadzenie wszystkich prac i uzyskiwanych wynikéw opracowan do jednego uktadu
wspotrzgdnych. Kolejnym zabiegiem bylo przeprowadzenie optymalizacji otrzymanych baz
danych geoprzestrzennych, co umozliwitlo zredukowanie nadmiarowo$ci informacji oraz
zmniejszenie rozmiaru chmury punktéw, przy zachowaniu wysokiego poziomu
doktadnosciowego i jakosciowego danych, a takze istotno$ci prezentowanych informacji.

W rozprawie zostaly przedstawione procedury pozyskiwania, generowania oraz
przetwarzania danych geoprzestrzennych pochodzacych z réznych zrédet. Omdwiono,
a takze zrealizowano proces integraéji i optymalizacji otrzymanych danych geoprzestrzennych.
Zaprezentowano mozliwosci wykorzystania tych informacji, w procesie generowania
tréjwymiarowych opracowan kartograficznych - w zaleznosci od pdzniejszego ich przeznaczenia,
jak réwniez zatozen i wymagan dokladnosciowych oraz poziomu szczegdtowosci modelu 3D.

Prace zostaly przeprowadzone na trzech obiektach badawczych, zr6znicowanych pod
wzgledem przestrzennym i planistycznym. Uzyskane wyniki analiz oraz rezultaty
przeprowadzonych badafi terenowych, pozwolily okresli¢ metodyke wykonywania prac,
majacych na celu prosta w realizacji, a przy tym precyzyjna integracje danych geoprzestrzennych.
Rozprawa w swojej tresci zawiera takze opis procedur i algorytméw optymalizacji danych,
sposobéw generowania tréjwymiarowych opracowan kartograficznych, wykorzystujacych
modele 3D, technologi¢ modelowania informacji o budynkach BIM oraz wizualizacje
i zobrazowania przestrzenne bazujace na zintegrowanych chmurach punktéw z TLS oraz

wygenerowanych w oparciu o zdjecia wykonane z poktadu UAV.
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